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Einleitung
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Einleitung
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Forschung im 
Strassenwesen

Finanzierung

Projektteam
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Im Kern des Metropolitanraums Zürich
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• Politisch unabhängiger 
Planungsdachverband

• Drei Tätigkeitsbereiche:
• austauschen und vernetzen
• initiieren und vertreten
• vorausdenken und 

informieren
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Ausgangslage: automatisiertes Fahren
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1. lange Phase des Übergangs (Level 4)
2. Herausforderung für automatisierte Fahrsysteme durch 

Umfeldbedingungen
3. unkontrollierte Nutzung à übermäßiger Mehrverkehr im 

bestehenden Strassennetz in den Agglomerationen
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Ausgangslage: Herausforderungen im RZU-Gebiet
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• Erwartete starke Bevölkerungszunahme im 
RZU-Gebiet (rund 1/3 mehr bis 2050)

• Innenentwicklung (RPG 1)
• Verbesserung der Erschliessung nur an 

Lagen mit erwünschtem Siedlungswachstum

am Bahnhof Schlieren © Meret Wandeler et. al Kantonales Raumordnungskonzept Zürich
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Kollektives automatisiertes Fahren (Level 4)
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Worum geht es?
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Wo ist kaF möglich?

Wo würde von kaF 
profitiert?

Wo und wie ändern sich 
Flächenbedarfe?

Chancen und Risiken

Handlungsempfehlungen
Fragestellungen
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Durchgeführte Analysen
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technische Herausforderung in einer GIS-Analyse von Infrastruktur-
und Nutzungsdaten

• Anzahl der Objekte

• Verschiedenheit der Objekte

• Zustand und Konfiguration

• Geschwindigkeitslimit

• Stabilität der ODD

Wo ist automatisiertes Fahren möglich?
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Wo ist automatisiertes Fahren möglich?
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Wo wird von kollek. automat. Fahren profitiert?
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• GIS-Analyse mit einem einfachen Erreichbarkeitsmodell für die 
Berechnung des Erreichbarkeitspotenzials des heutigen 
Verkehrssystems ergänzt mit kollektiven automatisierten 
Angeboten

• Ergebnis: Veränderung des Erreichbarkeitspotenzials
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Wo und wie ändern sich Flächenbedarfe?
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• Analyse der Wirkmechanismen hinsichtlich der Flächenbedarfe
• GIS-Analyse zu Pkw-assoziierten Betrieben
• Abschätzung zu Parkierungsanlagen
• zeitlicher Aspekt: zusätzliche Bedarfe für kollekt. automat. 

Angebote eher früher, frei werdende Flächen eher später
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Ausgewählte Erkenntnisse
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Erreichbarkeit in den Handlungsräumen
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Nutzung der Autobahn?
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Nutzung der Autobahn?
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Vorschlag Planungsprozess für Betriebsgebiete
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Fazit
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• Bewusstsein für die Chancen und Risiken für die raum- und 
verkehrsplanerischen Ziele schaffen.

• Mögliche Auswirkungen im planerischen und politischen Kontext 
frühzeitig diskutieren.

• Besseres Verständnis der Wirkmechanismen und kleinräumig 
unterschiedlichen Auswirkungen erreichen. à Realexperimente

• Sich mit geeigneten Planungsprozessen für Betriebsgebiete auf die 
nähere oder fernere Zukunft vorbereiten (Positivplanung).

• Geeignete Regulierung entwickeln, um die Chancen zu nutzen und 
den Risiken zu begegnen.

Fazit
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Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit!


