@ RZ Planungsdachverband w R
Region Ziirich und Umgebung “ future.lab raum move austriatech

Mobilitatsarena, AUTOMATICAR| 19. September 2023

Raumplanung und automatisiertes Fahren
im Grossraum Zurich

Eva-Maria Kopf

Projektleiterin



Ablauf

e austriatech Q P

Einleitung

Durchgefiihrte Analysen
Ausgewahlte Erkenntnisse
Fazit

s W N e

Eva-Maria Kopf | Mobilitdtsarena, AUTOMATICAR | 19.09.2023 | © RZU 2023



l e
!i’ future.lab raum move " austriatech

Einleitung

ia Kopf | Mobilitatsarena, AUTOMATICAR | 1



E|nIe|tung !ﬂ future.lab m raummove . austriatech g .

Projektteam
Q '
RZU pnnestachercend . dll future.lab

Technische Universitat Wien | |
Institut fiir Raumplanung
Mobilitat und Verkehrsplanung

raum move

Finanzierung
Forschune im Schw,eizleris‘che Eildgenossenschaft Eidgendssisches Departement fur
8 Confedération suisse Umwelt, Verkehr, Energie und Kommunikation UVEK
Strassenwesen Confederazione Svizzera
Confederaziun svizra Bundesamt fiir Strassen ASTRA

Kanton Ziirich Stadt ZuriCh
Volkswirtschaftsdirektion
Amt fiir Mobilitat Tiefbauamt
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Im Kern des Metropolitanraums Zurich

e Politisch unabhangiger
Planungsdachverband

e Drei Tatigkeitsbereiche:
 austauschen und vernetzen
* initiieren und vertreten
e vorausdenken und

informieren
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1. lange Phase des Ubergangs (Level 4)
Herausforderung flir automatisierte Fahrsysteme durch
Umfeldbedingungen

3. unkontrollierte Nutzung = ibermaRiger Mehrverkehr im

bestehenden Strassennetz in den Agglomerationen

Betrachtung
Einfihrung von automatisiertem-

Basisdaten Befahrbarkeit

Basisdaten Erreichbarkeitspotenzial

v

2019 2020 2021 2022
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e Erwartete starke Bevolkerungszunahme im
RZU-Gebiet (rund 1/3 mehr bis 2050)

e Innenentwicklung (RPG 1)

e Verbesserung der Erschliessung nur an

Lagen mit erwiinschtem Siedlungswachstum

T mummm
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Kollektives automatisiertes Fahren (Level 4)
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kaF ohne Autobahn
kaF mit Autobahn
OV inkl. Haltestelle
Velo

Zu Fuss
MIV

Autobahn inkl. Auffahrt
Bahnlinie

Verkehrsdrehscheibe

Betriebsgebiet

Siedlungsgebiet
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Wo ist kaF moglich?

Chancen und Risiken

Wo wiirde von kaF
profitiert?
Handlungsempfehlungen
Fragestellungen

Wo und wie andern sich
Flachenbedarfe?
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Durchgefihrte Analysen
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technische Herausforderung in einer GIS-Analyse von Infrastruktur-
und Nutzungsdaten

e Anzahl der Objekte
e Verschiedenheit der Objekte

e Zustand und Konfiguration
e Geschwindigkeitslimit

Stabilitat der ODD
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Schlechte Befahrbarkeit

instabiles Umfeld, Fahraufgabe
schwierig planbar, hohe Fehlerquote
des automatisierten Fahrsystems

<=0,625
>0,625 - <=0,675
>0,675 - <=0,725
>0,725 - <=0,775
>0,775 - <=0,825
>0,825
Gute Befahrbarkeit
kontrolliertes Umfeld, Fahraufgabe gut

planbar, niedrige Fehlerquote des
automatisierten Fahrsystems
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e GIS-Analyse mit einem einfachen Erreichbarkeitsmodell fiir die
Berechnung des Erreichbarkeitspotenzials des heutigen

Verkehrssystems erganzt mit kollektiven automatisierten
Angeboten

e Ergebnis: Veranderung des Erreichbarkeitspotenzials

Strassentyp aF- modellierte Raum- Potenzial
Befahrbarkeit Geschwindigkeit widerstand

Beispiel 1 " Gut Hoch Niedrig wird grésser
\
\
!
/

Beispiel 2 — E || Schlecht Niedrig Hoch wird niedriger
al
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Wo und wie dndern sich Flachenbedarfe? B civvetch BB cn ™ austritecn @

e Analyse der Wirkmechanismen hinsichtlich der Flachenbedarfe

e GIS-Analyse zu Pkw-assoziierten Betrieben
e Abschatzung zu Parkierungsanlagen
o zeitlicher Aspekt: zusatzliche Bedarfe fiir kollekt. automat.
Angebote eher friiher, frei werdende Flachen eher spater
s Cli Albe; &
Fahrbahn Parkieren Funktionen Betriebe
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Ausgewahlte Erkenntnisse
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Erreichbarkeit in den Handlungsraumen I'i'
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Erreichbarkeitspotenzial

g 53 s 5k > 5 geringes Delta

hohes Delta
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Nutzung der Autobahn?

austriatech Q .

- I aF-Befahrbarkeit
I Veranderung Erreichbarkeitspotenzial

High

Low
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I I Beschéftigte
© I Veranderung Erreichbarkeitspotenzial

) High

‘ Low
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Vorschlag Planungsprozess fur Betriebsgebiete Iﬂ future.lab M[jm austriatech

‘ Befahrbarkeit gegeben ‘ . . ..

Verkehrssicherheit garantiert

19

Mit den rdumlichen Zielsetzungen vereinbar ' .

Beseitigt ein Erschliessungsdefizit

Strassenraumliche Vertraglichkeit gegeben

Spezifischen Nutzer:innenbediirfnisse vorhanden I .

‘ Positivplanung fiir potenzielle Betriebsgebiete ‘ .

‘ Anfrage durch Betreiber ‘

Ausscheidung Betriebsgebiet ‘ @ Anpassung der ‘ ‘ Anpassung der

auf Antrag Betreiber Regulierung Auswahlkriterien

< Einhaltung Zielsetzungen?
‘ Monitoring und Evaluierung hinsichtlich der ‘ « Beseitigung Erschliessungsdefizit?

Auswirkungen auf Raum, Verkehr, Umwelt, Befriedigung der spezifische NEIN
Mobilitatsbediirfnisse?

JA

Beibehaltun,
Betriebsgebiet
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Fazit
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e Bewusstsein flir die Chancen und Risiken fur die raum- und
verkehrsplanerischen Ziele schaffen.

e Mogliche Auswirkungen im planerischen und politischen Kontext
friihzeitig diskutieren.

e Besseres Verstandnis der Wirkmechanismen und kleinraumig
unterschiedlichen Auswirkungen erreichen. - Realexperimente

e Sich mit geeigneten Planungsprozessen flir Betriebsgebiete auf die
nahere oder fernere Zukunft vorbereiten (Positivplanung).

e Geeignete Regulierung entwickeln, um die Chancen zu nutzen und

den Risiken zu begegnen.
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Vielen Dank fir Ilhre Aufmerksamkeit!
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